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CAM i¢cin Motion Fonksiyon Bloklar

Sysmac studio’da olusturulan CAM tablosu Kontrolciiye yiiklendikten sonra
MC_ Camln fonksiyon blogu ile kullanici programindan tetiklenir. (Sekil 1)

¥ & Cam Editor
& MyCam
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Sekil 1: CAM tablosu genel bakis

Kontrolciiye gonderilen CAM tablosundaki pozisyon degerleri, cam editor
tarafindan “global variables”’da olusturulan bir Array’da saklanir. Bu array’in data
tipi “_ sMC_CAM_REF” olan bir structure’dir. Bu structure degiskeninde “ Phase ”
ve “Distance” adinda 2 degisken yer alir. “Phase” master ekseni temsil eder,
“Distance” slave ekseni temsil eder. (Sekil 2)

+

Sekil 2: Cam Editor’de belirlenen tablonun degiskende goriintiilenmesi
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MC Camln Fonksiyon Blogunun kullanimi

mc_CamIn&mc_CamOut

Proje asamasinda 6nceden tanimlanan CAM tablolarindan istenileni baslatmak igin
kullanilir. Fonksiyon blogunun genel gériiniimii Sekil 3°deki gibidir.

MC_Camin

MC_Camin
=mfiMIaStel == s e naas e . Master
=iSIAVE, ERssess=REFmaEeRseTanenE Slave
= GCamTable ~~~~~~==ecc=veansu= CamTable
== Execute InCam
== ExecutionMode InSync
= StartMode EndOfProfile
== StartPosition Index
== MasterStartDistance Busy
== MasterScaling Active
== Slave Scaling CommandAborted
== MasterOffset Error
== Slave Offset ErroriD
== ReferenceType
== Direction
== CamTransition
== BufferMode

Sekil 3: MC_Camln genel goriiniim

MC_Camlin Input Parametreleri

Giris Degiskenleri Data tipi Belirlenebilir Aralik Default Aciklama
Execute BOOL TRUE - FALSE - FB’yi tetikler
Execution Mode BOOL TRUE - FALSE FALSE CAM tablosu
False=Bir kere
uygulanir,
True=Periodic olarak
hep uygulanir(Sekil 6)
StartMode ENUM 0:mcAbsolutePosition 0 “MasterStartDistance”
MC_STARTMODE 1:mcRelativePosition da belirlenen pozisyon
relative, absolute
secimi yapihr
StartPosition LREAL 0 Execute sinyali

geldikten sonra CAM
tablosunun baglayacagi
Master absolute
pozisyonu
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mc_CamIn&mc_CamOut

MasterStartDistance

LREAL

Execute sinyali
geldikten sonra
StartPosition sartida
saglandiktan sonra
Slave
MasterStartDistance’da
belirlenen pozisyonda
senkron olmaya baslar.
(Sekil 4)

Master Scaling

LREAL

1.0

Master Eksenin
pozisyonu oransal
olarak arttirip
azaltilabilir(Sekil 5)

Slave Scaling

LREAL

1.0

Slave Eksenin
pozisyonu oransal
olarak arttirip
azaltilabilir(Sekil 5)

Master Offset

LREAL

Master eksen

belirlenen degerde
kaydirilabilir(Sekil 7)

Slave Offset

LREAL

Slave eksen belirlenen
degerde
kaydirilabilir(Sekil 7)

Reference Type

ENUM
MC_REFERENCE_TYPE

0:mcCommand
1:mcFeedback
2:mcLatestCommand

Command Position:Bir
onceki taskda
hesaplanan deger
mcFeedback:Gergek
pozisyon
mcLatestCommand:
Ayni task da
hesaplanan deger

Direction

ENUM MC_DIRECTION

0:mcPositiveDirection
2:mcNegativeDricetion
4:mcNoDirection

Slave eksen, master
eksen burada
belirlenen yonde ise
doner,degilse
durur.Nodirection’da
master’m yoniinden
bagimsizdir.

CamTransition

ENUM
MC_CAM_TRANSITION

0:mcCTNone

CAM yeniden
bagladiginida gecis i¢in
parametre.

Buffer Mode

ENUM
MC_BUFFERMODE

0:Aborting
1:Buffered

Birde fazla mc_Camin
fonksiyon blogunun
birbirine baglanmasi
icin buffer secenegi

MC_Camln I/O Degiskenleri

Giris/Cikis
Degiskenleri

Data tipi

Belirlenebilir Aralik

Default

Aciklama

Master

AXIS_REF

Master Eksen Beliltilir

Slave

AXIS_REF

Slave Eksen Belirtilir

CamTable

Herhangi

Uygulanacak Cam
Tablosunun ad1 girilir
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MC_Camin Out Degiskenleri

mc_CamIn&mc_CamOut

Cikis Degiskenleri Data tipi

Belirlenebilir Aralhik

Aciklama

InCam BOOL

TRUE - FALSE

Master StartPosition
degiskeninde belritlen
pozisyonu gectiginde

TRUE olur.

InSync BOOL

TRUE - FALSE

Slave Master’a enkron
oldugunda TRUE olur

EndOfProfile BOOL

TRUE - FALSE

Kam Tablosunda
belirlenen son
pozisyonda
uygulandiginda TRUE
olur

Index UINT

Negatif olmayan
degerler

CAM igin olusturulan
Array’deki kaginct
index pozisyonu
isliyorsa onun index
numarasini verir

Busy BOOL

TRUE - FALSE

CAM aktif olduk¢a
TRUE olur.

Active BOOL

TRUE-FALSE

Slave eksen bagli
oldug¢a TRUE olur

Slave axis RN

[Operation for Condition 1

!

Input variable

Periodic  (Periodic Mode)

Condition 1

TRUE: Periodic

Condition 2

TRUE: Periodic

Startviode =
position)

(relative 2 (relative
position)

StartPosition (Cam  Table Start

Position) 0

me

:|Operation for Condition 2

Sekil 4: Relative Mode’da Slave’in Master’a MasterDistance’da Senkron olmasi

Dis tan: (Master
Following Distance)
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Slave scaling
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mc_CamIn&mc_CamOut

2.0
Master scaling

Sekil 5: Scaling girislerinin CAM tablosuna etkisi

Periodic

/\

M

Non-Periodic

Execute

Sekil 6: Execution Mode arasindaki fark

Phase Offset

Distance Offset

Displacement‘ 3

One period

'
—
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MasterOffset = 100

Phase

Displacement &

Ae——

[SlaveOﬂ‘sel =50

Sekil 7: Phase ve Distance offset’in etkisi
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MC _CamOut Fonksiyon Blogunun kullanimi

MC_Camln ile baglanilan master-slave eksenleri ayirmak igin kullanilir. Fonksiyon
blogunun goriiniimii sekil 8’deki gibidir.

MC_CamOut
=l Slave — Slave jum
- Execute Done jum
== Deceleration Busy jm=
- Jerk CommandAborted jmm
= QutMode Error
ErroriD e

Sekil 8: MC CamOut FB goriiniimii

Giris Degiskenleri Data tipi Belirlenebilir Aralik Default Aciklama
Execute BOOL TRUE - FALSE FALSE FB’yi tetikler
Deceleration LREAL Pozitif sayilar 0 CamOut olduktan

sonra slave eksenin
durus rampasi

belirlenir
Jerk LREAL 0 (Saklidir) Bos kalacak
OutMode _eMC_OUT_MODE 0:__mcStop (Saklidir)Bos kalacak
Cikis Degiskenleri Data tipi Belirlenebilir Arahk Aciklama
Done BOOL TRUE - FALSE FB islemini hatasiz
tamamladiginda TRUE
olur.
Busy BOOL TRUE - FALSE FB islemdeyken TRUE
olur
Error BOOL TRUE — FALSE FB hata verdiginde
TRUE olur
ErrorlD WORD * FB hata verdiginde
hata kodunu verir
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