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1. Giris

Bu doékiimanda bilgisayariniza indirdiginiz FB’larin Sysmac’a nasil upload edilecegi

bilgisi ve MotorReplacment ve BrakeRelease bloklarinin anlatimi yer almaktadir.

2. Sysmac’a Fonksiyon Blok Ekleme

Kiitiiphaneden bilgisayarimiza indirdiginiz dosyay1 Sysmac’a eklemek icin asagidaki
acilan kisima gelinerek Show References kismina tiklanir.
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Burada agilan pencerede isaretli kisimdan Create Reference boliimiine tiklayarak
bilgisayarinizdan dosyayr Sysmac’a aktarip Fonksiyon bloklarin1 sag tarafta

gorebilirsiniz.

Library Reference — O x
y

| Libraryname | Name Space | Version | Author | Company | Date Created | Date Modified | Comment |  Attached Files |

» AR One5_FB v1.02 1.02 Omron e 15 FB V1 02.pdf T 20b3d2e3-6231-4bfd-bdd4-225ebd7cd319

E Include the referenced libraries into the project.
M Notify if the library ID included in the project does not match with the reference library file 1D.

%reate Reference
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| Toolbox

<hearch> L

Getlsinfo {OMR_CH_PP_Pos}

MC_BrakeRelease {OMR_CH_PP_Pos}
MC_MotorReplacementl1s {OMR_CH_PP Pos

MC_Restart15 {OMR_CH_PP_Pos}

P Analog Conversion

P BCD Conversion

P Bit String Processing

3. MotorReplacement1S Blogu

1S serisi servolarda sistem igerisinde yer alan motorda bir degisiklik oldugunda (ariza
durumu, kapasite degisikligi vb. sebeplerden dolay1) servo siiriicii 95.05(Motor
Replacement Detected) hatasina diiser ve bu hata resetlenmeden sistem g¢alismaz. Bu
hatanin resetlenmesi i¢in Sysmac yiikli bir PC ile servo siiriiciiye ya da PLC’ye
baglanilmas1 gerekmekte oldugu i¢in yazilimsal bir ¢6ziim olan MotorReplacement1S
blogu gelistirilmis olup bu blok sayesinde program igerisinde konumlandirilip execute

edilerek bu hata resetlenebilir.

Cidar Cymetineg Blaek

PMOMR_CH_P P_I.:'hc.:-sxi-.ﬂc_l'-d DtDrP-\;e.pIacemenﬂS

> Execute Busy
Enter Variahle—|Reset Done = Enter Varinble
Enter Variable— ModeMa Error — Enter Variabie
Enter Varighle— Timeout ErrorlDy (— Enter Variable
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Bloktaki inputlardan NodeNo inputu ilgili servo siiriiciiniin node numarast olarak
tanimlanmalidir. Reset inputu fonksiyon blogunda bir problem olustugunda resetlemek

i¢in kullanilir.

4. BrakeRelease Blogu

Bu blok frenli motorlarin freninin a¢ilip kapatilmasinda kullanilir.

TR T TS

PLOME_CH_PP_Pos\MC_BrakeRelease]
enable Donef——

igble—{ node

Tanimlanas1 gereken tek input node inputudur. Fren kontroliiniin saglanacagi servonun

node adresinin girilmesi gerekir. Blok enable edildiginde servo motorun freni agilir.

NOT:Bu blok kullanilmadan 6nce frenin acilacagi bilinmeli ve 6nlem alinmahdir.
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