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1. Giriş 

Bu dökümanda bilgisayarınıza indirdiğiniz FB’ların Sysmac’a nasıl upload edileceği 

bilgisi ve MotorReplacment ve BrakeRelease bloklarının anlatımı yer almaktadır. 

 

2. Sysmac’a Fonksiyon Blok Ekleme 

Kütüphaneden bilgisayarınıza indirdiğiniz dosyayı Sysmac’a eklemek için aşağıdaki 

açılan kısıma gelinerek Show References kısmına tıklanır. 

 

Burada açılan pencerede işaretli kısımdan Create Reference bölümüne tıklayarak 

bilgisayarınızdan dosyayı Sysmac’a aktarıp Fonksiyon bloklarını sağ tarafta 

görebilirsiniz. 
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3. MotorReplacement1S Bloğu 

1S serisi servolarda sistem içerisinde yer alan motorda bir değişiklik olduğunda (arıza 

durumu, kapasite değişikliği vb. sebeplerden dolayı) servo sürücü 95.05(Motor 

Replacement Detected) hatasına düşer ve bu hata resetlenmeden sistem çalışmaz. Bu 

hatanın resetlenmesi için Sysmac yüklü bir PC ile servo sürücüye ya da PLC’ye 

bağlanılması gerekmekte olduğu için yazılımsal bir çözüm olan MotorReplacement1S 

bloğu geliştirilmiş olup bu blok sayesinde program içerisinde konumlandırılıp execute 

edilerek bu hata resetlenebilir. 
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Bloktaki inputlardan NodeNo inputu ilgili servo sürücünün node numarası olarak 

tanımlanmalıdır. Reset inputu fonksiyon bloğunda bir problem oluştuğunda resetlemek 

için kullanılır. 

 

4. BrakeRelease Bloğu 

Bu blok frenli motorların freninin açılıp kapatılmasında kullanılır. 

 

 

Tanımlanası gereken tek input node inputudur. Fren kontrolünün sağlanacağı servonun 

node adresinin girilmesi gerekir. Blok enable edildiğinde servo motorun freni açılır. 

 

NOT:Bu blok kullanılmadan önce frenin açılacağı bilinmeli ve önlem alınmalıdır. 

 

 

 
 


