
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Accurax G5 (Analog/Puls) 

Servolarda Hız Kontrolü 

 

İÇİNDEKİLER 

 

• Giriş 

• Accurax G5 Servolarda Analog Hız Kontrolü 

• Accurax G5 Servolarda Dahili Hız Kontrolü 

• Bağlantı yapıları ve CN1 Konnektör Pinleri 

• Accurax G5’te Parametreleri Eeprom’a Yazma 

 



[Omron Teknik Destek]                                                  Accurax G5 (Analog/Puls) Servolarda Hız Kontrolü 

 

“To improve lives and contribute to a better society” 
1 

1. Giriş 

Accurax G5 (Analog/Pulse) servo sürücüler R88D-KT_ koduyla tanımlıdır. Analog veya 

Pulse sinyal tipleriyle sürülerek hız, pozisyon (konum) ve tork kontrolü yapabilirler. 

Motor hızı harici bir analog sinyal ile veya dahili sabit hızlarla kontrol edilebilir.  

2. Accruax G5 Servolarda Analog Hız Kontrolü 

Analog voltaj ile hız kontrolü yapabilmek için parametresel olarak Pn001=1 yapılması 

yeterlidir.  

 

Bunun yanında ihtiyaç duyulursa aşağıdaki değişiklikler de yapılabilir. Örneğin Pn302 

parametresi her 1V için artış gösterek hız değerini temsil eder. Bağlantılar ise 14(REF) 

ve 15(AGND) no’lu terminallerden -10V ve +10V arasında yapılabilir. 

Parameter Description Value Range Unit 

Pn001 Control mode selection 1: Speed control (analog command) 0-6 - 

Pn300 Command speed selection 0: Analog speed command 0-3 - 

Pn301 
Speed command direction 
selection 

0: Use the sign of the speed 
command 

0-1 
- 

1: Use the speed command sign 
selection (VSIGN) - 

Pn302 Speed command scale 500 10-2000 rpm/V 

Pn303 
Analog speed command 
rotation direction switching 

1: +V(Rev direction) -V(Fw direction) 
0-1 

- 

0: +V(Fw direction) -V(Rev direction) - 

Pn312 Soft Start Acceleration 0 0-10000 ms/1000rpm 

Pn313 Soft Start Deceleration 0 0-10000 ms/1000rpm 

Pn314 S-curve Accel/Decel Time 0 0-1000 ms 
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Analog hız komutu girişi için aşağıdaki tabloda gösterilen paramereler kullanılmaktadır.  

Pn300’den analog hız referansı verebilmek için 0 seçilir. Pn301’den yön komutu için 

analog girişin polaritesi veya harici bir dijital girişten seçileceği (VSIGN) tanılanır. 

Pn302’den yukarıda da anlatıldığı gibi her 1V için kaç motor milinin rpm hızlanması 

gerektiği girilir. Pn303’den ise analog giriş polaritesine göre yön seçimi yapılır. 

 

Analog hız komutları ve parametrelerinin özetlenmiş hali aşağıdaki tabloda gösterilmiştir. 
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Yukarıdaki tabloda hız kontrolü parametrelerine göre ve Pn302 parametresinin 500 

olması durumundaki hız/giriş voltajı grafikleri aşağıdadır. 

 

Hareket sırasındaki hızlı ivmelenmeyi önleyebilmke için rampa değerleri Pn312 (Kalkış 

rampası); Pn313 (Duruş rampası) ve bu rampalar için Pn314:S-curve (2.eğim-S eğrileri) 

aşağıdaki tablodaki değer aralıklarında girilebilir. 
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Hız kontrolünde kullanılabilecek diğer fonksiyonlar aşağıdaki tablodaki parametrelerde 

belirtilmiştir. Data detaylı bilgi için Accurax G5 Analog/Pulse (i571) user manuelinde 

bakılabilir.  

 

 

 

3. Accurax G5 Servolarda Dahili Hız Kontrolü 

Dahili hız kontrolü seçeneğinde 3 adet VSEL girişlerine göre önceden tanımlı 8 adet hız 

değeri seçilerek kontrol sağlanabilir. 
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Aşağıda dahili hız kontrolü için gerekli parameter listesi belirtilmiştir. 

 

Parameter Parametre Adı Açıklama 

Pn001 Kontrol Modu Seçimi 1(Analog), 3(Pozisyon/Hız), 5(Hız/Tork) 

Pn300 Hız Komutu Seçimi 
0(Analog), 1(Pn304-Pn307), 2(Pn304-
Pn306 + Analog, 3(Pn304-Pn311) 

Pn304 Dahili Hız 1 

Dahili hız bilgisi devir/sakika (rpm) 
biriminde, motorun desteklediği 
aralıkta -20000 ile +20000 arasında 
girilebilir.  

Pn305 Dahili Hız 2 

Pn306 Dahili Hız 3 

Pn307 Dahili Hız 4 

Pn308 Dahili Hız 5 

Pn309 Dahili Hız 6 

Pn310 Dahili Hız 7 

Pn311 Dahili Hız 8 

Pn001 Kontrol modu seçiminde analog girişten başka 3 ve 5 no’lu seçenekler ile harici 

bir TVSEL girişiyle hız moduna geçis sağlanabilmektedir. Örneğin 3 seçildiğinde 

Pozisyon ve Hız kontrolü; 5 seçildiğinde ise hız ve tork kontrolü geçişleri TVSEL girişine 

bağlı olarak yapılabilir. 

 

Pn300 Hız komutu seçimine göre aşağıdaki hız komutları VSEL girişlerinden seçilebilir: 
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Aşağıdaki örnekte Pn300=1 olması durumunda 4 farklı hız değerinin VSEL1 ve VSEL2 

girişleri ile seçilmesi gösterilmiştir. 
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3. Bağlantı Yapıları ve CN1 Konnektör Pinleri 

Hız kontrolü için kullanılabilecek bağlantı yapıları aşağıdaki figürde gösterilmiştir. 

REF:14 ve AGND:15 analog hız kontrolü için kullanılırken; VSEL1:33, VSEL2:30 ve 

VSEL3:28 pinleri dahili hız seçimlerinde kullanılmaktadır.  
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4. Accurax G5’te Parametreleri Eeprom’a Yazma 

Aşağıda parametre değişikliklerinin eeprom’a yazılması için gerekli adımlar mevcuttur. 

 

 
 


