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Giris

CP Serisi Sicaklik Sensorii Uniteleri

CP serisi PLC’lerde sicaklik sensoriinden gelen degerleri okumak ve programda kullanmak
i¢in sicaklik sensor tniteleri bulunur. Bunlar CP1W- TS_01, CP1IW-TS 02, CP1W-TS003 ve
CP1W-TS004 ‘tiir. Bu dokiimanda tiniteler ayri olarak anlatilacak.

CPIW-TS 01/TS 02

e CP1W-TS001 ve CP1W-TS101 iiniteleri 2 girislidir.
e CP1W-TS002 ve CP1W-TS102 iiniteleri 4 girislidir.
e CP1W-TS001 ve CP1W-TS002’de giris olarak K ve J tipi termokupl kullanilir.

e CP1IW-TS101 ve CP1W-TS102’de giris olarak Pt100 ve JPt100 tipi platin direngli

termometre kullanilir.

Item

CP1W-TS00 | CP1W-TS002

CPTW-TS101 | CP1W-TS102

Temperature sensors

Themocouples

Platinum resistance thermometer

Switchable between K and J, but same type
must be used for all inputs.

Switchable between Pt100 and JPt100, but
same type must be used for all inputs.

+2°C) 1 digit max. (See note.)

Murmber of inputs 2 4 2 4
Allocated input words 2 4 2 4
Max. number of Units 7 3 7 3
Accuracy (The larger of +0.5% of converted value or | (The larger of £0.5% of converted value or

+1°C) £1 digit max.

Conversion time

250 ms for 2 or 4 input points

Converted temperature data

16-bit binary data (4-digit hexadecimal)

Isolation

Photocouplers between all temperature input

signals

Current consumption

SVDGC: 40 mA max., 24 VDGC: 29 mA max. |

2 VDG: 54 mA max., 24 VDC: 73 mA max.
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CPIW-TS 01/TS 02 Kullanimi

Sicaklik sensor iinitelerinin kullanimi igin bazi ayarlarin yapilmasi gerekir.

[ Sicaklik sensdr tnitelerinin PLC'ye baglanmasi J

|

[ Sicaklik araliginin ayarlanmasi ]

[ Sensdrlerin Unitelere baglanmasi ]

!

[ Programin olusturulmasi ]

e DIP switch ayarlarn
DIP switch, sicaklik birimini (° C veya ° F) ve kullanilan ondalik saymin basamak sayisini

ayarlamak i¢in kullanilir.

+

ON

Of|1 &

1 2

DIP siwtch ON ve OFF durumlar1 asagidadir.

sSwi Setting
1 Temperature unit OFF °C
ON °F
2 Number of decimal OFF Normal (0 or 1 digit after the decimal
places used (See note.) point, depending on the input range)
(0.01 expression) ON 2-decimal-place Mode
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e Rotary switch ayarlar
Rotary switch sicaklik araligini ayarlamak i¢in kullanilir.
Sicaklik araliginin iiniteye bagl sicaklik sensoriiniin tipine gore ayarlanmasi gerekir. Sicaklik

aralig1 sensorle eslesmezse sicaklik verileri dogru sekilde okunamaz.

Sicaklik araliklarini ayarlamak i¢in ayarlanmasi gereken rotary switch degerleri asagidadir.

Setting CP1W-TS001/002 CP1W-T8101/102
Input type Range (°C) Range (°F) Input type Range (°C) Range (°F)

0 K —200 to 1,300 —300 to 2,300 PH100 —200.0 to 650.0 |-300.0to
1,200.0

1 0.0 to 500.0 0.0 to 900.0 JPt100 —200.0 to 650.0 |-300.0to
1,200.0

2 J —100 to 850 —100 to 1,500 -—- Cannot be set.

3 0.0 to 400.0 0.0 to 750.0 ---

4toF - Cannot be set. -

o Unitelere sensér baglantisi

Dort iinite i¢in de sensor baglantilar: agagida gosterilmistir. Sensdrler ayni tip ve ayni Sicaklik
araliginda olmalidir.

CP1W-TS001

Input O] Input 1
+ +

|NC‘NC ‘NC |
c

NC‘NC‘N

Input 0

Input 1

‘NC ‘NC |

o |0 ol o | O O O
ol o/ © oJlj]Oo | 0| O

Temperature input 0

Cold junction compensator

Temperature input 1

CP1W-TS002

Input 0]Input 1
+ +

Input 2
+

Input 3| NG
+

NG | NG ‘ NC

Input 0

Input 1

Input 2

Input 3

@]
O

LR Q| Qo
o o O O]l 0O [0 ||O
Temperature input 0 Cold junction Temperature input 2

o compensator &
1

Temperature input 3

I

Temperature input
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CP Serisi Sicaklik Sensorii Uniteleri

o Uniteye hali hazirda takili olan ‘cold junction compensator’ g¢ikarilmamalidir.

Cikarilirsa tinite sicakliklart dogru sekilde gostermez.

o Ayrica her cold junction compensator takili oldugu tinite ile kalibre edilmistir. Farkli

tiniteler i¢in kullanilamaz.

CP1W-TS101
Input OfInput 1| Input 1| NC NC | NC NC
A A B
Input 0 |Input 0 Input 1] NC ‘ NC ‘NC ‘NC |
B B B

O[]l Q] OO o] O

el o |0 c]J]o0| o] O

Temperature input 0 Temperature input 1

Input O] Input 1| Input 1| NC  |Input 2{Input 3| Input 3]
A A B A A B
Input O {Input O Input 1| NC | Input 2 Input 2[input 3
B B B B B B

L o|lo|alolo| alq
oo flo|lo]|o]o]]Q

=) |5l Bl |6

Temperature  Temperature Temperature Temperature
input 0 input 1 input 2 input 3

e Programin olusturulmasi

Program i¢in 6ncelikle hangi adreslerin kullanilacag: bilinmelidir. Sicaklik tiniteleri baglanti

sirasina gore diger CP serisi genisletme tiniteleri ile ayni sekilde adreslenir. CPU tinitesi veya

oncesinde takili olan herhangi bir genisletme tlinitesinin girig adreslerini takip eder. Bir sonraki

giris adresleri sicaklik iinitesi tarafindan kullanilir. 2 girisli tinitelere 2 giris adresi ve 4 girisli

iinitelere 4 giris adresi ayrilir.

Asagida goriildiigii gibi direk PLC yanma takili olan sicaklik iinitelerine giris adresinin

devami ayrilmstir.

CP1H CP1W-TS001/101
Temperature Sensor Unit
Input word Cloo0 Clo2
addresses Clo1 Cclo3

Qutput word CIlO 100

addresses Clo101 None

CP1H CP1W-TS002/102
Temperature Sensor Unit
Input word Clo0 clo2
addr CIO 1 Clo 3
— | ClO4
— | ClO5
Cutput word ClO 100 None
addresses Clo 101
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Genel olarak da asagidaki gibi ifade edilebilir. Burada m sicaklik iinitesinden 6nce kullanilan

son input adresidir.

TS002/TS102 TS001/TS101
m+1 |Converted temperature data from input O m+1 Converted temperature data from input O
m+2 |Converted temperature data from input 1 m4+2 Converted temperature data from input 1

m+3 |Converted temperature data from input 2

m44 | Converted temperature data from input 3

o Ondalik noktadan sonra bir basamak iceren sayilara iliskin veriler, ondalik nokta
olmadan, yani gergek degerin 10 kat1 seklinde tutulur.

o Giris sicakligl, = 20 °© C veya + 20 ° F tarafindan ayarlanan sicaklik giris araliginda
maksimum veya minimum degeri asarsa, goriintiilenen deger korunur.

o Devre baglantisi kesilirse agik devre algilama fonksiyonu (open circuit detection)
caligir ve doniistiiriilen sicaklik degerleri 7FFF olarak ayarlanir.

o Acik devre algilama fonksiyonu otomatik olarak silinir ve giris sicakligi uygun araliga

dondiigiinde normal girig sicakligi otomatik olarak baglayacaktir.

CP1W-TS003

CP1W-TS003 sicaklik sensorii tinitesi 4 giriglidir. Girigler termokupllar veya analog girisler

olabilir.

(4) Expansion Connector

(3) Expansion /O
Connector Cable (1) Temperature Sensor or Analog Input Terminals

(Terminal block is not removable)

i

Input signal range Thermocouple inputs | K: —200.0 to 1300.0°C or —300.0 to 2300.0°F
J: —100.0 to 850.0°C or —100.0 to 1500.0°F

Analog voltage inputs | 0 to 10V/1 to 5V

Analog current inputs | 4 to 20mA

Resolution Thermocouple inputs | 0.1°C or 0.1°F

Analog inputs 1/12000 (full scale)
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CP1W-TS003 Kullanim1

Sicaklik sensor iinitelerinin kullanimi igin bazi ayarlarin yapilmasi gerekir.

[ Sicaklik sensér tnitelerinin PLC'ye baglanmasi J

!

[ Sicaklik veya analog aralidinin ayarlanmasi ]

|

[ Sensdrlerin veya analog cihazlarin tinitelere J

badlanmasi
[ Pragramin olusturulmasi ]

e DIP switch ayarlarn

DIP switch giris tipini (sicaklik veya analog giris), giris termokupl tipini (K veya J) ve
sicaklik birimini (° C veya ° F) ayarlamak i¢in kullanilir.

SW1 2 3 4 5 86
ON

00 HHHH

DIP siwtch ON ve OFF durumlari asagidadir.

sw Setting

1 Thermocouple type of |ON J
temperature sensor OFF K

2 Temperature unit ON °F

OFF ‘G

3 NC

4 Input type selection for |ON Analog input
the third input (Input 2) [oFF Thermocouple

5 Input type _selec‘[ion for [ON Analog input
the fourth input (Input 3) [oFF Thermocouple

6 Analog input signal ON 1 to 5V/4 to 20mA
range OFF 0 to 10V
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Termokupl tipine gore sicaklik araliklari ve analog giris tipine gore deger araliklari asagidadir.

Temperature input Analog input
Input type Range (°C) Range (°F) Input type Range
—200.0 to 1300.0 | -300.0 to 2300.0 | Voltage 0o 10V/1 to 5V
J —100.0 to 850.0 |—100.0 to 1500.0 | Current 4 to 20mA

o Unitelere sensér baglantisi

K veya J termokupllar1 baglanabilir, ancak dort termokuplun tiimii ayni tipte ve ayni giris

araliginda olmalidir.

Analog giris olarak yalnizca son iki kanal kullanilabilir. Fakat ikisi de ayn1 deger araliginda

olmalidir.

Termokupl baglantis

Temperature inpu‘f.OC
o compensator
Temperature input 1

o

L O0OP2+{LOOP3+ 1 IN3

LOOPO+| LOOP1+ ving | ving

LOOP2-|LOOP3-
LOOPO- JLOOP1-| NC NC 1 IN2 come | coma

/O/Ooi>QQo
oloj]JoJo]o]o]|lo

Cold junction Temperature input 2

Temperature input 3

Unitede hali hazirda takili olan ‘cold junction compensator’ ¢ikarilmamalidir.
Cikarilirsa tinite sicakliklart dogru sekilde gostermez.
Ayrica her cold junction compensator takili oldugu iinite ile kalibre edilmistir. Farkli

tiniteler i¢in kullanilamaz.

Analog giris baglantisi

Temperature inpu

Temperature inpu

L OOP2+LOOP3+

VINZ2 | VINS IIN3

LOOPO+] LOOP1+|

LOOP2-]LOOP3-

LooPO- JLoori-| NC NC 1IN2 comz | coms

ool o ofaf o
ololoJo]|o]|o]||o

< 1 |

Cold junction | Analog Analog
o compensator | device device
t1 with with
current voltage
output output

Analog Analog
input 2 input 3
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+ nylsted-palrcfgb\e Vv IN
Analog y
device with : I IN Analog
voltage i input 2,3
output — i com
' “Lra

2-core shielded

e Programin olusturulmasi

CP Serisi Sicaklik Sensorii Uniteleri

2-core shielded
. twisted-pair cable

VIN

Analog i
device with Analog
current B i input 2,3
output —

“Tra

Program i¢in 6ncelikle hangi adreslerin kullanilacagi bilinmelidir. Sicaklik tiniteleri baglanti

sirasina gore diger CP serisi genigletme tiniteleri ile ayn1 sekilde adreslenir. CPU iinitesi veya

oncesinde takili olan herhangi bir genisletme tinitesinin giris adreslerini takip eder. Bir sonraki
giris adresleri CP1W-TS003 tarafindan kullanilir. 4 tane adres CP1W-TS003 i¢in ayrilir.

Asagida goriildigii gibi direk PLC yanmna takili olan sicaklik iinitelerine giris adresinin

devami ayrilmstir.

CP1H CP1W-TS003
Input word Cloo0 Clo2
addresses ClO 1 Clo3
—1 | ClO4
—1 | ClIO5
Output word ClO 100 ]
addresses ClO 101 None

Temperature Sensor Unit

Genel olarak da asagidaki gibi ifade edilebilir. Burada m sicaklik iinitesinden 6nce kullanilan

son input adresidir.

m+1
m+2
m+3
m+4

Converted temperature data from input 0

Converted temperature data from input 1

Converted temperature data from input 2

Converted temperature data from input 3

Ondalik noktadan sonra bir basamak iceren sayilara iliskin veriler, ondalik nokta

olmadan, yani gergek degerin 10 kat1 seklinde tutulur.

Giris sicakligl, £ 20 ° C veya + 20 ° F tarafindan ayarlanan sicaklik giris araliginda

maksimum veya minimum degeri asarsa, goriintiilenen deger korunur.

Devre baglantist kesilirse agik devre algilama fonksiyonu (the open circuit detection)

caligir ve doniistiiriilen sicaklik degerleri 7FFF olarak ayarlanir.
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o Acik devre algilama fonksiyonu otomatik olarak silinir ve giris sicakligi uygun araliga
dondiiglinde normal giris sicaklig1 otomatik olarak baslayacaktir.

o Analog girisler i¢in de son 2 adres ayrilir.

m+3 |Converted analeg data from input 2

m+4 |Converted analog data from input 3

CP1W-TS004

CP1W-TS004 sicaklik sensortii tinitesi 12 giriglidir. Girisler termokupl olabilir. Bu iinite i¢in
2 giris 1 ¢ikis adresi ayrilmistir.

(1) Temperature Sensor Input Terminals
(Terminal block is not removable)

(4) Expansion Connector

(2) DIP Switch i g H
I
B = == o)
Item CP1W-TS004
Temperature sensors Thermocouples
Switchable between K and J, but same type must be used for all
inputs.
Number of inputs 12
Allocated input words 2
Allocated output words 1
Accuracy 25°C (The larger of £0.5% of converted value or £2°C) =1 digit max.
(See notel.)
0to 55°C (The larger of £1% of converted value or £4°C) x1 digit max.
(See note2.)
Conversion time 500 ms for 12 input points
Converted temperature data 16-bit binary data (4-digit hexadecimal)
2-decimal-place mode is not supported
Isolation Photocouplers between any two input signals
Current consumption 5 VDC: 80 mA max., 24 VDC: 50 mA max.

“To improve lives and contribute to a better society”



[Omron Teknik Destek] CP Serisi Sicaklik Sensorii Uniteleri

CP1W-TS004 Kullanim1

Sicaklik sensor iinitelerinin kullanimi igin bazi ayarlarin yapilmasi gerekir.

[ Sicaklik sensdr tnitelerinin PLC'ye baglanmasi J

|

[ Sicaklik araliginin ayarlanmasi ]

[ Sensdrlerin Unitelere baglanmasi ]

[ Programin olusturulmasi ]

e DIP switch ayarlarn

DIP switch sicaklik birimini ve sicaklik giris araligini ayarlamak i¢in kullanilir.

DIP siwtch ON ve OFF durumlart agagidadir.

- o
= =
nw
ON
OFF
swW Setting
1 Input type ON J
OFF K
2 Temperature unit ON °F
OFF °C

Termokupl tipine gore sicaklik araliklar1 agagidadir

Temperature input

Input type Range (°C) Range (°F)
K —200.0 to 1300.0 —-300.0 to 2300.0
J —100.0 to 850.0 —100.0 to 1500.0

“To improve lives and contribute to a better society”



[Omron Teknik Destek] CP Serisi Sicaklik Sensorii Uniteleri

o Unitelere sensér baglantisi
K veya J termokupllar1 baglanabilir Ancak tiim girisler ayn1 tipte ve ayni giris araliginda

olmalidir.
Temperature input 1

Cold junction

Temperature input 0 compensator

Temperature input 11

L

1
[6lfoffoJoJofoJogyoyoJoJofoJo]olffol]
[ofofoJoJoJoJoJofoJoJoJofol]d]
LOOPO-|LOOP1-|LOOP2-LOOP3—LOOP4-{LOOPE-| NC | NC | NC |LOOP6-JLOOP7—|LOOPS-|LOOPS— LOOP10- | LOOP11-
OOPO+LOOP 1+|LOOP2+LOOP3+LOOP4+LOOPGE+| ‘ LOOPB8+|LOOP7- LOOPS+ LOOP10+ | LOOP11+

o Unitede hali hazirda takili olan ‘cold junction compensator’ cikarilmamalidir.
Cikarilirsa iinite sicakliklart dogru sekilde gostermez.
o Ayrica her cold junction compensator takili oldugu tinite ile kalibre edilmistir. Farkli

tiniteler icin kullanilamaz.

e Programin olusturulmasi
Program i¢in 6ncelikle hangi adreslerin kullanilacag: bilinmelidir. Sicaklik tiniteleri baglanti
sirasina gore diger CP serisi genisletme iiniteleri ile ayn1 sekilde adreslenir. CPU iinitesi veya
oncesinde takili olan herhangi bir genisletme tinitesinin giris adreslerini takip eder. Bir sonraki
giris adresleri CP1W-TS004 tarafindan kullanilir. 2 tane giris 1 tane ¢ikis adresi CP1W-
TS004 igin ayrilir.
Asagida goriildigi gibi direk PLC yanina takili olan sicaklik {initelerine giris adresinin

devami ayrilmstir.

CP1H CP1W-TS004
Temperature Sensor Unit
Input word Cloo Clo 2
addresses CIO 1 | clo3
Output word clo1oo || | [ClO102
addresses ClO 101
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CP1W-TS004 Sicaklik Okuma Islemi

CP1W-TS004’te 12 sicaklik girisi vardir, ancak CP1W-TS004'e yalnizca iki adres ayrilmistir.
Bu nedenle okumalar diger sicaklik iinitelerinde oldugu gibi ayrilan adreslerden okunmaz.

Giris

m+1 | Response. Input words stored in CIO m+2

m+2 | Temperature data of the specified input word

Cikis

n+1 | Read command data (input word specified)

Burada m son girig adresini, n’de son ¢ikis adresini ifade eder.
n+1’e hangi giristen veri alinacaksa onun degeri girilir. m+1’den bu deger onaylanir. m+2
‘den de degeri girilen girise gelen sicaklik okunur.

Belirtilmesi gereken bu degerler asagidadir.

0\,\'}':::31 Input Word
Command n+1 m+1 m+2
Read | Response Temperature data

command | command | (4-digit hexadecimal)
Read temperature data from input O | #9901 9901 Input 0 temperature data
Read temperature data from input 1 | #9902 9902 Input 1 temperature data
Read temperature data from input 2 | #9903 9903 Input 2 temperature data
Read temperature data from input 3 | #9904 9904 Input 3 temperature data
Read temperature data from input 4 | #9905 9905 Input 4 temperature data
Read temperature data from input 5 | #9906 9906 Input 5 temperature data
Read temperature data from input 6 | #9907 9907 Input 6 temperature data
Read temperature data from input 7 | #9908 9908 Input 7 temperature data
Read temperature data from input 8 | #9909 9909 Input 8 temperature data
Read temperature data from input 9 | #990A | 990A Input 9 temperature data
Read temperature data from input 10 | #9908 990B Input 10 temperature data
Read temperature data from input 11 | #990C | 990C Input 11 temperature data
Others Others | No response for other commands
gleépnt:ﬁe 7FFE #9901 #9902
Temperature data 7FFE Input 1 Input 2
CIO m+2 temperature data temperature data

» »|  2ms max. from writing read
Approx. 1s lApprox. 2msl  command, response, to reading
temperature data

Read command 0000 #9001 #9902 #9903
ClO n+1
A Power ON & Write input 1 A Write input 2
temperature data temperature data
command command
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Ormegin CPU yanna takilmis CP1W-TS004 {in ilk termokupl girisinden sicaklik okumak igin

yapilmasi gerekenler;

CP1H CP1W-TS004
Temperature Sensor Unit
Input word Cloo Clo 2
addresses ClO 1 ) Cl03
Output word clo100 || | [ClO102
addresses ClO 101

o Asagidaki akis semasi izlenir.

|t
*"‘

CIO n+1
(1) Write temperature data

command

Read command
and response are
unmatched

(2) Response confirmation

Read command
matches response

CIO m+2
(3) Read temperature data—

Store in DM area

o Akis semasmin adimlari takip edilerek 102 adresine #9901 gonderilir. 2’ye bu deger

gitmis mi kontrol edilir. Eslesirse 3’ten sicaklik degeri okunur.

WO0.00
—{ I MOV(021) [ Write input 0's read command
#9001 (#9901) to CIO 102 (CIO n+1).
102
=(300) MoV(021) | If CIO 2 (CIO m+1) and read
#9901 3 command are matched, store
the temperature data (CIO
2 Do m+2) to DO.
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