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Giris

Bu dokimanda FQ2 serisi kameralarin devreye alma ve TouchFinder programina

baglanmasi detayli olarak anlatilmaktadir.

FQ2 Kamera Kablo Baglantilar

FQ2 kamera kabo baglantilar1 asagidaki baglant1 semasina gore yapilir:

Wiring the Sensor

Connect the I/O Cable to the /O Cable connector located at the bottom of the Sensor.

or Sensors with C-mounts)

Brown
Blue
Black
Qrange
Light blue
Pink
Gray
FQ-WDOL 1] Green
1/O Cable Red
White
Purple
Yellow

Sekil 1

e Kahverengi (Brown): +24V DC
e Mavi (Blue): -24V DC

FQ2-5 11110171 (Sensors with Built-in Lighting

Power supply
GND

QUTO (OR)
QUT1 (BUSY)
OuUT2 (ERROR)
TRIG

INO

IN1

IN2

IN3

IN4

INS

e Siyah (Black): OUT(0) Referans goriintii ile mevcut goriintiiniin dogruluguna gore

1 veya 0 ¢ikis verir.

e Turuncu (Orange): OUT(1) Sensoriin mesguliyet durumuna gore 1 veya 0 ¢ikis

Verir.

e Acik Mavi (Lightr Blue): OUT (2) Sistemde hatalar1 okumay1 saglayan ¢ikistir.

e Penbe(Pink): Tekli okumalarda tetikleme igin kullanilir.

e Gri(Gray), Yesil(Green), Kirmizi(Red), , Mor(Purple),

Sirast ile (INO, IN1, IN2, IN3, IN4,INS) input (giris) pinleridir.
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TouchFinder Programina Baglanma

Kablo baglantilar1 yapildiktan sonra ‘““TouchFinder” programi ile baglanmak igin,
“TouchFinder” programi agildiktan sonra “Connect to sensor(online)” bdliimiine

tiklanir.

TouchFinder for PC = X

File  Language
F02 TouchFinderforPC = ve 22

onnect to sensor (online) Start up the simulator (offline)

- f

FQ2 series

Conrects to sereor{s) on the retwork adjusts sersor Simulates measurements offline without conrecting
gettings and confirms images. to a sersor.

Sekil 2
Arkasindan ekrana dil secenegi belirir ve Ingilizce dili secilir.

Bl TouchFinder for PC — >

Sekil 3
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Program dili secildikten sonra program otomatik kameray1 bulur ve kameraya sahip IP
adresi ile birlikte ekranda belirir. Arkasindan asagidaki tabloda isaretlendigi gibi
kameraya tiklandiktan sonra program bilgisayarda IP ayarlarin1 kendisi yapar ve

kameraya baglanilmasini saglar.

TouchFinder for PC _ %

Sekil 4

Bu adimdan sonra kamera programlanmaya hazir hale gelmis olur ve program ekraninda

asagidaki gibi goriiniir:

File  Language

Camera setup
Triogger setup

Image adjustment

IE\ IE‘ IE 1sation¥ime_Scn018_2015_09_23-13_46_58(0)_129_ OKbmp E]

E The judgment result monitar. 10 / 20

Sekil 5
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FQ2 Shape Search II (Var-Yok) Uygulamasi

Birinci Adim: Oncelikle FQ2 kamera ile “TouchFinder” programini “Connect to sensor
(online)” boliimiinden online olarak veya “Start up the simulator (offline)” offline olarak

calistirilir.
TouchFinder for PC

File Language

FQ2 TouchFinderforPC

Les | @ o
FO2 series_ « |
Simulator "

ikinci Adim: Ardindan kamera programlanmaya hazir hale getirilir. Bunun nasil yapildig
FQ2 Hizli Devreye Alma Klavuzu’nda anlatilmigtir. Kameraya programlanmaya hazir

hale getirildikten sonra “Inspect” boliimiinden “Inspection” boliimiine girilir:
Ig8 o2 simuiator -~ )
|

File Language
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Uciincii Adim: Bu meniiye girdikten sonra sirasiyla “Add Item” diyerek gelen meniiden

“Shape Search II” segcenegi isaretlenir:
"

File Language

=N =N ICE
IE El \E isation¥ime_Scn018_2015_09_28-13_46_24(0)_115_0Kbmp |E]

B The judgment result monitor Il'vIlf»; I 1 /20

Dordiincii Adim: Bu islemden sonra sirasiyla algilanacak {irlinlin tanitimi i¢in once
“Teach” meniisiine girilir ve algilanacak iirlin kare igerisine alinip tekrar “Teach”
butonuna basilarak kameraya iirlin tanitilir. Bunun nasil yapildigi sirasiyla asagidaki
resimlerde anlatilmaktadir:

File Language

0.Shape Search |

Details e Judgement

=

\sation¥img_Scn018_2015_09_23-13_46_24(0)_115 OK bmp E]
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|
| File Language

Wode | region 0.Shape Search |
(170, 117)-( 585, 345)

Cancel

Besinci Adim: Bu islemler yapildiktan sonra sirasiyla asagidaki islemler izlenerek
konfigurasyon kameranin i¢ine gonderilir:
s

File Language

FQ
.Scenel

Continuous test

(0)_115_0Kbmp |E|
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jl File  Language

[*] Switch to Run mode.

\sation¥img_Scn018_2015_09_23—13_46_24(0)_115_OK bmp E]

ment result monitor. 1 /20

Bu islemler gerceklestikten sonra kamera programlanmis olur ve “Run” konumuna
alinmig olur. Kameranin {irtiniin durumuna goére “NG” veya “OK” verir. Bu ekranlari
asagida gorebilirsiniz:

B 4
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File Language
FQ

0.5cenel

1l

40(0)_122_ 0K bmp IE]
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