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1.Giris

DC frenleme Ozelii rampali yavglama ile kagilastirildiginda ek durma torku
sazlayabilir. DC frenleme, diuk hizlarda ve rampali yaylama torku cok dgiik
oldugunda etkilidir.

DC Frenleme kullanirken uzun sdreli ve vyuksekiyial frekansl glemlerde
motorunuzun @ri 1Isinmalarina kar dikkatli olunuz. DC frenleme kullaniyorsanigra
Isinmalara kar dahili termistérli motor kullanmaniz ve invertifiziin termistor
girisine balanti yapmaniz tavsiye edilir. DC Frenleme duperformansini artirmak
icin kullanilir, daha keskin duglar icin mekanik fren kullaniimalidir. DC Frenleméi

tastyici frekansi iséA 059 parametresinden belirlenebilir.

2.DC Frenleme Parametreleri

Asagidaki tabloda MX2 invertérlerde DC frenleme pararaletri mevcuttur.

“A” Function

A051 | DC braking enable Three options; select codes: X 00 00 —
00.. Disable

01_._Enable during stop
02. . Frequency detection
Ans2 | DC braking freguency The frequency at which DC X 05 05 Hz
braking begins,

range is from the start frequency
(B082) fo B0Hz

A053 | DC braking wait time The delay from the end of | ¢ 0.0 0.0 | sec.
controlled deceleration to start of
DC braking {motor free runs until
DC braking begins),

range is 0.0 to 5.0 sec.

A054 | DC braking force for Level of DC braking force, x 0. 0. %
deceleration settable from 0 to 100%

A055 | DC braking time for Sets the duration for DC braking, | 0.0 00 | sec
deceleration range is from 0.0 to 60.0 seconds

A056 | DC braking / edge or level Twio options; select codes: » Y] 01 -
detection for [DB] input 00_._Edge detection

0. Level detection
A057 | DC braking force at start Level of DC braking force at start, | s 0. 0. %

settable from 0 to 100%

Aosg | DC braking time at start Sets the duration for DC braking, [ 3¢ 00 [ 00 | sec
range is from 0.0 to 60.0 seconds

An59 | Carrier frequency during DC | Camier frequency of DC braking X 50 50 | sec
braking performance, range is from 2.0 to
15.0kHz
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Ek olarak harici gigler kullanilarak DC frenleme yapilacak ise parametreler

kullanilabilir. (Son bdlimde detayl olarak anlatstir.)

Option | Terminal | Function State Description
Code Symbol Name
m DB External DC |ON Applies DC injection braking during
Braking deceleration
OFF Does not apply DC injection
braking during deceleration
Valid for inputs: oo -com

Required settings: ADS3, AOSY

Notas:

» Do not use the [DB] input continuously or for a long time when the DC braking force
setting ADSY is high {depends on the motor application).

= Do not use the [DE] feature for continucus or high dufty cycle as a holding brake.
The [DE] input is designed to improve stopping performance. Use a mechanical
braka for holding a stop position.

3. Stop Modunda Normal DC Frenleme

A051'i 01'e (durdurma sirasinda etkigtie) ayarlarsaniz ve_ RUN komutu (FW/RV
sinyali) OFF(KAPALI) konuma getirildiinde, @A052)'de belirttiginiz frekansin

altindaki yavalama esnasinda inverter motor sargilarina bir Diajenjekte eder.

+ | Running | Free run
. :

"

-:r-- - e

i | Aos3 | | Aoss |

Fren gicu A054) ve fren siresi A055) ayarlanabilir. isteze bali olarak, DC
frenleme’den 6nce bekleme siresiAi0b3) belirleyebilirsiniz, bu sire boyunca motor

serbest cajacaktir.
Asagidaki ornekte MX2 invertdr dugte hiz 10HZz'in altina diiikten 0.1s sonra

2s’lik %100 frenleme glcu §kar.

Index
AD51
Ans2
ADS3
AD54
A055

Description Value
Internal DC Injection Braking Selection 1: Enabling
Internal DC Injection Braking Frequency 10.00
DC Injection Braking Delay Time 0.1

DC Injection Braking Power 100

DC Injection Braking Time 2.0

To improve lives and contribute to a better society



[Omron Teknik Destek] MX2 invertérlerde DC Frenleme

4.Run Modunda Frekans Algilamali DC Frenleme

Bunun yerine, DC frenlemeyh\051'i 02'ye (Frekans algillama) ayarlayarak yalnizca
RUN modunda c¢ajacaksekilde ayarlayabilirsiniz. Bu durumd&052)’de belirttiginiz
frekansin altinda RUN modundayken DC frenleme addicaktir. Fren glucUAQ054)

parametresinden ayarlanir.

Fw FW
ON ON
F-SET F-SET /_\
e B R S T
F-OUT F-0uT
DB DB DB DB
Eample 1: Step change in F-SET Example 2: Analog change in F-SET

Ornek 1'de (soldaki figiirde), kademeli gigen frekans referansinda A051 = 2 iken
performansi gosterir. Bu durumda, referans O'aigelde, ciky frekansi A052'de
belirtilen degerin altina dgtigtinden, invertér derhal frenlemeyeslaa. DC frenleme,
cikis frekansi A052'yi gana kadar devam eder. FW girOFF(KAPALI) oldugunda
sonraki @agl dogru gecgte DC frenlemesi yapilmagiir.

Ornek 2'de (sgdaki figirde) yava yava desisen frekans referansini gostermektedir

(analog girgli referans). Bu durumda, flangigta bir DC frenleme periyodu olacaktir,

cunku c¢iks frekansi A052'de belirtilen gerden dguktur.

5. Run Modunda Bglangicta DC Frenleme

Baslangicta (ilk Run verildiinde) DC frenleme aktif edilebilir.
A051'i 01'e (durdurma sirasinda etkigtie) ayarlanlanmalidir.
A057 (Baslangictaki DC Frenleme giict)

A058 (Baslangigtaki DC Frenleme suresi)
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6. Harici Girisler ile Manuel DC Frenleme

MX2 inverttrlerde DC Frenleme harici bir giriaktif ederek de yapilabilir. Bunun igin
harici giris secimi C001~C007) parametrelerinden birf:DB (External DC braking)
olarak atanmalidir. Daha sonra ilgili giraktif edildiginde frenleme s#anacaktir.

Frenleme gecikmesAQ53) ve frenleme gliciA054)'ten belirlenebilir.

Index Description Value

AD53 DC Injection Braking Delay Time 0.5

ADS4 DC Injection Braking Power B0

006 Multi-function Input [6] Selection 7: DB (External DC braking)

Yukaridaki 6rnekte 6 no’lu harici giriaktif edildiginde 0.5s gecikme ile %60 glgte bir

DC frenleme sglanmaktadir.

Asagidaki grafiklerde DC frenleme ile ilgili ise farkbenaryolar mevcuttur.

Scenario 1 Scenario 2 i
1 Run command 1 R S
: un command 4
i l fromoperator from operator
1 1
; 1
) (D8] 0 [DB] 0 |

| I ! ! Le !
\ I/ Output N‘ :: Output »i delay S
o frequency Vi ll]equer-:y |I
n 5

1.0rnekte; [FW] veya [RV] terminali ONdurumdadirDB] acik oldgunda, DC
frenleme uygulanir. [DB] tekrar OFF olgunda, c¢iks frekansi dnceki seviyeye g

1

rampa yapar.
2.0rnekte; RUN komutu, operator stakimindan uygulanir. [DB] terminali ON
oldugunda, DC frenleme uygulanir. [DB] terminali tek@FF oldgunda, inverter ¢iki
OFF durumda kalir.

3.0rnekte; RUN komutu, operator stakimindan uygulanir. [DB] terminali ON
oldugunda, A053 tarafindan ayarlanan gecikme siresiutttdth sonra DC frenleme
uygulanir. Motor serbest duran bir konumdadir. [@&]minali tekrar OFF oldiunda,
inverter ¢ikgi OFF durumda kalir.
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