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[Omron Teknik Destek] MX2 invertérlerde Frenleme Direnci Baglantisi

1.Giris

Bazi uygulamalarda motor, yayama esnasinda rejeneratif moddasgalBunun nedeni,
yavaslama esnasinda invertore geri beslenen ek biridivginakinenin kinetik enerjisi).
Bu, motorun jenerator gibi ¢cainasina ve DC bus voltajinin yikselmesine neden olur
Frekans invertori bu voltaj agini ¢esitli yontemler ile (¢iks frekansini artirarak, ani
kaymalari azaltarak vs.) telafi edebilir. Bu duramdyavalama, invertordeki ve
motordaki gu¢ kayiplarina padir. Cogu durumda, yukteki kinetik enerjinin az oflu
veya frenleme zamaninin kritik olmgdipompa, fan, konveyor vb. uygulamalar igin
genellikle yeterlidir.

Geri besleme enerjisi ¢ok fazla ise, inverter Biriavoltaj arizasi (OV) ile acilabilir.
Bdyle bir durumda DC barada biriken enerjiyi 1sarak harcamak igin bir frenleme
direnci veya frenleme direnci ile beraber bir fesnk Unitesi kullaniimahdir.

Fren direncinin kullanilmasi gereken tipik uyguldana vingler ve asansorler gibi
kaldirma uygulamalari ve yuksek ataletin @duagma/sarma, camgia makine

uygulamalaridir.

2. Harici Frenleme Direnci (Dinamik Frenleme) Kulleni

Invertorler frenlemeyi duty cycle (toplam zamanaegdrenleme zamani yiizdesi)
metodu ile kontrol ederler. B090 parametresindemamiik frenleme yizdesi

belirlenebilir.
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Dinamik frenleme kullanirkensagidaki husulara dikkat edilmelidir:
* B090 parametresi %0 olarak giriggihde dinamik frenleme gerceklmez.
*  %T deseri BO90'da belirlenen deri asarsa dinami frenleme sonlanir.
» Eger harici frenleme unitesi takilacaksa, B090 pataese %0 olarak
ayarlanmal ve direncler ¢ikariimalidir.
* Frenleme direnci ve invertor arasindaki kablo 5raynamalidir.

* Resistorden invertdre giden kablolar birbirine Iséalde olmamalidir.

3. Frenleme Direnci Boyutlari ve Sec¢im Tablosu

MX2 serisi invertérlerin dahili frenleme Uniteldkiyici) vardir. Harici direng eklenerek

durma torku artirilabilir. Gereken frenleme torkiygulamaniza kg olarak deisir.

Asagidaki tabloda MX2 invertorlerde kullanilan frenlerdeencisekilleri ve boyutlar

mevcuttur:

AX-REMOOKI 200 Fig1

Fig 3

Fig 2

Fig 4
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MX2 invertérlerde Frenleme Direnci Baglantisi

Dimensions (mm) Weight

Type Flg. L H m [ T kg
AX-REMODK1400-1E
AX-REMOOK2070-IE
AX-REMO0OK2120-IE 105 94 0.2
AX-REMODK2200-IE
AX-REMO0OK4075-1E ’ 27 a5
AX-REMO0OK4035-IE 200 180 0.425
AX-REMO0OK4030-IE -
AX-REMOOKSE120-IE 260 249 0.58
AX-REMO0OKE100-1E
AX-REMOOKE035-IE 320 309 0.73
AX-REMOOKS0T0-IE
AX-REMO0OKBS020-IE 2 200 62 100 74 1.4
AX-REMOOK9017-IE
AX-REMO1KR070-IE
AX-REMOTKO0T7-IE 3 365 73 105 350 70 4
AX-REMO02K1070-IE
AX-REMO02K1017-IE 4 =10 100 240 295 210 7
AX-REMO3K5035-IE 265 150 8
AX-REMO3KSE010-IE

Asagidaki tabloda ise, %10 frenleme uygulamalari iciogrd direnci se¢menize

yardimci olur. Daha yuksek gorev dongulerinesmak icin, harici frenleme Uniteleri

(daha yuksek kapasiteli harici kiyicilar) gereklidi

Inverter Braking resistor unit
Voltage nﬂgi(ér Inverter 3G3MX2-1 |Gonnectablemin. | '™ Vee" mau;;gdn:g%e (10%ED, 10 Braking
kw 3-phase | 1-phase resistance 02 Type AX- Resist 0 torque %
012 2001 B0 200
025 2002 | B002 100 REMOOK1400-1E 400 180
055 2004 | BO04 REMOOK1200-IE 200 180
11 2007 | B0O7 o REMOOK2070-IE 70 200
200V 15 2015 | BOi5 REMOOK4075-IE 75 130
(Sndie-/ 22 2022 | Bo22 2 REMOOK4035-1E 35 180
phase) 40 2040 - REMOOKB035-IE 35 100
55 2055 - 20 REMOOKQ020-IE 20 150
75 2075 - - REMO1K9017-IE 17 110
11 2110 - REMO2K1017-IE 17 75
15 2150 - 10 REMO3K5010-IE 10 05
0.55 4004 - 200
= 007 = 180 REMOOK1400-IE 400 o0
15 4015 - REMOOK2200-IE 200 190
22 4022 - 200
{?I?Peg- = o = 100 REMOOK5120-IE 120 —
phase) 40 4040 . REMOOKE100-IE 100 140
5.5 4055 — REMOOKS070-IE 70 150
75 4075 — 70 REMO1K2070-IE 70 110
11 4110 R REMO02K1070-IE 70 75
15 4150 - 35 REMO03K5035-1E 35 110

3G3MX2A4040 kodlu triin

Bu deserler %140 frenleme torku ile 10s’de %10 goérev dizimde gecerlidir.
Belirtilen AX-REMOOK6100-IE sipas kodlu frenleme direnci 2000hm ve 600W'tir.
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icin minimum Bnmasi gereken direng 1000hm’dur.
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4. MX2'de Frenleme Direnci Bdantilari

MX2 invertorlerde frenleme direnci terminallerP/+” ve “RB”dir. Diren¢ uclari bu
terminallere balanir. Daha sonra frenleme direnci igin ilgili pavatreler girilmelidir.

Not 1 : Baglanti yaparken enerji invertére verilmgaiden emin olunuz.

Not 2 : Frenleme direncinin yetersiz katddurumlarda ise frenleme tnite§l/+' ve ‘N/-‘

terminallerine bglanabilir. Bu durumda frenleme direnci cikariimaiidze B090=0

yapiimahdir.

Breaker, MCCB
or GFI

———————

]

i

[
Power source, —C
3-phase or

1-phase, per 5
inverter model

MX2

mmmm - ——

DC reacto!
Intelligent inputs, . {oph!-s:al) ’
7 terminals
Braking
NOTE: For the wiring Brake unit
of intelligent /0 and resistor | optional)
analog inputs, be sure {optional)
to use twisted pairf
shielded cable. Attach Input
the shielded wire for circuits
each signal to its
respective common ggfsfl 1'::%1:?{:::3:
terminal at the inverter
end only. [5] configurable as
Input impedance of diserete input or
each intelligent input is thermistor input
4.Tk2 Open collector cuiput
Qutput circuit Freq. armival signal
) 11/EDM
Thermistor
Short bar at
(Source type) ; ;
H -
GND for logic inpuis
¢
Meter o

Termination resistor (200£)
(Change by slide switch)

Serial communication port
(RS485/ModBus)

ISB\\
etr ,g\\

Analog reference H 10%de
O0~10VDC
o] > FEAtE Ru45 port
4~20mA fransceiver {Optional operator port)
Pulse traim input ‘__‘L USE (mini-B ) port
24\/de 32kHz max. {:::} (PC communication port)
fransceiver USB power: Self power
L T
Option port connector
GND for analog signals controller
L T
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4. MX2’de Frenleme Direndicin Parametreler

B095 : Rejeneratif Frenleme Foksiyonu Secimi

Bu parametreden rejeneratif frenleme aktif edilebsagidaki secenekler mevcuttur:
00: OFF (KAPALI)

01: RUN-ON : Frenleme direnci aktiftir ancak dgliarda devre gidir.

02: Always-ON: Frenleme direnci dwlarda da aktiftir.

B096: Rejeneratif Frenleme Fonksiyonudkama Voltaj Seviyesi

Bu parametre ile DC bara voltajinin gii@ deserden sonra rejeneratif frenleme
fonksiyonu devreye girer. Fabrika ayarlarinda 208¥ifindaki invertorler igin360V;

400V sinifindaki invertorler icif20V rejeneratif frenleme Bama dgeridir..

B097: Frenleme Direnci Omaj Feri (0~600 ohm) (Yalnizca MX2 invertorlerde vardir)

Bu parametreden takilacak frenleme direncinin caeggri girilir.

Not: Bu parametreye girilen gere gore B090 (Rejeneratif Frenleme Kullanim Orani)

maksimum dgeri desisecektir.

B090 : Rejeneratif Frenleme Kullanim Orani

Bu parametreden 100 saniyedeki rejeneratif frenlésel hassaslikla girilebilir.

Bu dezer gilirsa invertor EO6 (Frenleme direngia yik korumasi) hatasi verir.

Loty 2 i 13

OMN I I ON I ON
— —
Regenerative B
braking e o
function activated 100s
(H+12+13)

Usage rate (%) = = 100

100 s
Not: Bu parametreye girilen maksimum gge BO90 (Rejeneratif Frenleme Kullanim
Orani) parametresine goére sinirlandirihr. Dahksgét dgerler girilebilmesi icinB090

parametresi artiriimalidir.

D103 : Frenleme Direnci Yiuk Orani

Bu parametreden rejeneratif frenleme yuk orani (%)enebilir. izlenen dger BO90
(Rejeneratif Frenleme Kullanim Orani) ggeini asarsa invertorE06 (Frenleme direnci

asirt yuk korumasi) hatasi verir.
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