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1.G*r*ş 

MX2 invertörlerde tork limiti, hız kontrolü yapılırken motor çıkışında tork limitlemesi 

gerektiren uygulamalarda sensörsüz vektör kontrolünde  (A044=3:SLV) 

gerçekleştirilebilir. Maksimum performans için öncesinde mutlaka auto-tuning 

yapılmalıdır. 

 

2.	Tork L*m*tleme Parametreler* (Genel) 

Tork limitleme fonksiyonunun aktif olması için B040 parametresinden tork limitleme 

metodlarından birisi seçilmelidir.   

 

Ayarlanan tork limit değeri %0~%200 arasındadır ve %100 motorun nominal çalışma 

akımını ifade eder. Dijital çoklu giriş terminallerinden biri (C001~C007) 40:TL olarak 

atanır ise yalnızca bu terminal aktif edildiğinde tork limitleme fonksiyonu devreye girer. 

Terminallere bu değer atanmaz ise B040 parametresinde seçilen metoda göre limitleme 

işlemi gerçekleşir. 
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2.	Tork L*m*tleme Metodları 

Genel olarak 4 adet tork limitleme metodu vardır: 

- Quadrant-specific setting mode: B040=00 

Bu modda tork limitleri 4-bölgeli çalışma prensibine göre ( ileri/geri motor çalışma 

ve rejeneratif bölgeler) ayrı ayrı B041~B044 parametrelerine girilir. (%0~%200) 

 

 

 

- Terminal-switching mode: B040=01 

Bu modda B041~B044 parametrelerine girilen 4 farklı tork limiti daha önceden 

dijital çoklu girişlere (C001~C007) 41:TRQ1 ve 42:TRQ2) atanan tork limit 

switchler aracılığı ile seçilir. Seçilen tork limiti değeri 4-bölge için de geçerlidir. 

 

 

 

- Analog voltage input mode : B040=02 

Bu modda tork limit değeri analog değişken olarak O terminaline uygulanan voltaj 

değeri (0~10V) ile belirlenir. Ayarlanan tork limit değeri %0~%200 arasındadır ve 

seçilen tork limiti değeri 4-bölge için de geçerlidir. 
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3.	Uygulama Hakkında Öneml* B*lg*ler 

- Tork kontrolü yapılmadan önce mutlaka auto-tuning yapılmalıdır. 

- Dijital çoklu giriş terminallerinden biri (C001~C007) 40:TL olarak atanır ise 

yalnızca bu terminal aktif edildiğinde tork limitleme fonksiyonu devreye girer. 

Terminallere bu değer atanmaz ise B040 parametresinde seçilen metoda göre 

limitleme işlemi gerçekleşir. 

- Düşük hızlarda tork limitinin verimi, yüksek hızlara göre düşüktür. 

- Kontrol metodu sensörsüz vektör kontrolü (SLV) A044=3 yapılmalıdır. 

- Bu fonksiyon için kullanılan her bir tork limit değeri, maksimum torkun %200 

olduğu varsayılarak, invertör çıkışında maksimum akım üretilirken maksimum 

torkun bir oranı olarak ifade edilir. Gerçek tork değeri motorun özelliklerine göre 

değişiklik gösterir. 

- Dijital çıkışlar (C021, C022) veya röle çıkışına (C026) 10:TRQ olarak atanırsa tork 

limiti seçildiğinde bu çıkışlar aktif olur. 

 

 

 


