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[Omron Teknik Destek] MX2 invertérlerde Tork Limiti

1.Giris

MX2 invertorlerde tork limiti, hiz kontrolii yapilirken motor ¢ikisinda tork limitlemesi
gerektiren  uygulamalarda  sensoOrsiiz  vektér  kontroliinde (A044=3:SLV)
gerceklestirilebilir. Maksimum performans i¢in Oncesinde mutlaka auto-tuning

yapilmalidir.

2. Tork Limitleme Parametreleri (Genel)

Tork limitleme fonksiyonunun aktif olmasi icin B040 parametresinden tork limitleme

metodlarindan birisi se¢ilmelidir.

00 d-guadrant {Four-gquadrant
separate setting)

01 TRGQ input (Terminal switch)
02 [Q] input (Analog input)

"B” Function Hun Defaults
Func. Name Description Mode iy | units
Code Edit
BOMO | Torgue limit salaction Four option codes: =00

00 OFF (Disabled)
01 ON (Enabled)

03 Option 1

BOM | | Torgue limit 1 (fwd/power) Torgue limit level in forward ® 200 S
powering quadrant, range is 0 to
2009 no(disablad)

bO22 | Torgue imit 2 (rev/regen.) Torgue limit level in reverse regen. x 200 T
gquadrant, range is O fo 200%:/
nofdizabled)

BO43 | Torgque limit 3 (revipower) Torque limit level in reverse x| 200 %
powering quadrant, range is 0 to
200%no(disakled)

BOYY | Torgue limit 4 (fwd/regen.) Torgue limit level in forward ragen. =200 S
quadrant, range is 0 to 200%/
no{disabled)

BO4S | Torgue LADSTOR selection Two option codes: x o0

Ayarlanan tork limit degeri %0~%200 arasindadir ve %100 motorun nominal ¢aligma

akimini ifade eder. Dijital ¢oklu giris terminallerinden biri (C001~C007) 40:TL olarak

atanir ise yalnizca bu terminal aktif edildiginde tork limitleme fonksiyonu devreye girer.
Terminallere bu deger atanmaz ise BO40 parametresinde segilen metoda gore limitleme

islemi gergeklesir.
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2. Tork Limitleme Metodlari

Genel olarak 4 adet tork limitleme metodu vardir:

- Quadrant-specific setting mode: B040=00

Bu modda tork limitleri 4-bdlgeli ¢caligma prensibine gore ( ileri/geri motor ¢aligma

ve rejeneratif bolgeler) ayr1 ayr1 B041~B044 parametrelerine girilir. (%0~%200)

Torque
Sk xd :
Regeneration Powering
(b04E) {bU4 1)
Reverse rotation Forward rotation

Powering Regeneration
(b043) {b04)

Torgue

{-)

- Terminal-switching mode: B040=01

Bu modda B041~B044 parametrelerine girilen 4 farkli tork limiti daha 6nceden
dijital coklu girislere (CO001~C007) 41:TRQ1 ve 42:TRQ2) atanan tork limit

switchler aracilig1 ile secilir. Secilen tork limiti degeri 4-bolge i¢in de gegerlidir.

7 6

41 42 | CM1
OFF  OFF < b4
0N OFF = bO42
OFF  ON =  bO43
ON  ON =< bi44

- Analog voltage input mode : B040=02

Bu modda tork limit degeri analog degisken olarak O terminaline uygulanan voltaj
degeri (0~10V) ile belirlenir. Ayarlanan tork limit degeri %0~%200 arasindadir ve
secilen tork limiti degeri 4-bolge i¢in de gegerlidir.
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3. Uygulama Hakkinda Onemli Bilgiler

- Tork kontrolii yapilmadan 6nce mutlaka auto-tuning yapilmalidir.

- Dijital ¢oklu giris terminallerinden biri (C001~C007) 40:TL olarak atanir ise
yalnizca bu terminal aktif edildiginde tork limitleme fonksiyonu devreye girer.
Terminallere bu deger atanmaz ise B040 parametresinde secilen metoda gore
limitleme islemi gergeklesir.

- Diisiik hizlarda tork limitinin verimi, yiiksek hizlara gore diistiktiir.

- Kontrol metodu sensorsiiz vektor kontrolii (SLV) A044=3 yapilmalidir.

- Bu fonksiyon icin kullanilan her bir tork limit degeri, maksimum torkun %200
oldugu varsayilarak, invertér cikisinda maksimum akim diretilirken maksimum
torkun bir orani olarak ifade edilir. Gerg¢ek tork degeri motorun ozelliklerine gore
degisiklik gosterir.

- Dijital ¢ikislar (C021, C022) veya rdle ¢ikisina (C026) 10:TRQ olarak atanirsa tork
limiti secildiginde bu ¢ikislar aktif olur.
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