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1. Giris

Omron MX2 invertorler ile PM motorlar da siiriilebilmektedir. PM (Permanent Magnet -
Sabit Miknatisli) motorlar ¢ok kutuplu, rotorunda sabit miknatis bulunduran motorlardir.
Ani yiik degisimlerine hizli cevap verebilme, enerji verimliligi ve yiiksek frekanslarda
calisabilme gibi 6zelliklere sahip oldugundan sanayide kullanilmaktadir. Bu dékiimanda

MX2 invertorler ile PM motor kontroliine dair bilgiler verilecektir.

2. MX2 Invertorii Sifirlama ve PM Moda Alma islemleri

MX2 invertorler ile PM motor siirebilmek i¢in 6ncelikle invertorlerin PM moduna

aliarak sifirlanmasi gerekmektedir.

Bunun i¢in gerekli parametre ayarlari su sekildedir.

B084=4 (Cihazin tiim program ve parametrelerinin sifirlanmasi igin),
B085=1 Europe (Asya/Amerika/Cin i¢in 0 yapilmalidir.)

B171=3 PM motor (PM motor modu ig¢in),

B180=1 Enabled

Bu islemler yapildiginda cihaz PM modunda sifirlanacaktir.

Sifirlama islemi bittikten sonra cihazin enerjisi kapatilip agilmalidir.

“At work for a better life, a better world for all...”
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3. Motor Ozelliklerinin Tanitimi ve Auto-Tunning

Bu dokiiman i¢in kullanilan PM motor 6zellikleri asagidaki gorselde bulunmaktadir.
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Oncelikle motor i¢ direng degerlerinin hesaplanabilmesi i¢in parametreler asagidaki gibi

ayarlanarak auto-tuning yaptirilmalidir. Auto-tuning igin ayarlanmasi gereken

parametreler asagidaki gibidir:

B083:
H102:
H103:
H104:
H105:
H106:
H107:
H108:
H109:

10.00 kHz  Tasiyict frekansin PM motorlar igin yiiksek olmasi 6nerilir

1 (Auto-tune verilerinin alinabilmesi i¢in)

0.55 kW Motor kW degeri

21 (44 poles) (Motor kutup sayist 44 oldugu i¢in 21.seg¢enek girildi.)

3.8A (Motor anma akimi)

1.35 Ohm (Rp-p degerinin yarisi),

10.6 mH (Lp-p degerinin yarisi),

10.6 mH (Lp-p degerinin yarisi),

72.66! V/(rad/s) (Ke degeri hesaplanmasi igin gerekli formiiller asagida

verilmistir.)

“At work for a better life, a better world for all...”
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120 x Nominal frequency (Hz)

Motor nominal speed (rpm) = Sole numbor

Motor nominal speed (rPM) = % =1000 rPM

15594 x BackEMF at nominal rpm (V)

Ke (HO73) mVi/(rad/s) = -
Pole number x nominal rpm

55 5
Ke (H109) V/(radls) = == X29° — 75 66 \/(rad/s)
44 x 1000
A004: 400 Hz (Motor maximum frekanst),

A003:  366.7 Hz (Motor baz frekanst),

HO001: 1 - Auto-tuning without rotation (Motorun dénmeden tuning yapmast igin)

Parametreler ayarlandiktan sonra ‘Run’ verilir. Auto-tuning motor dénmeden baslar ve
bittiginde (---0) simgesi ekranda goriiliir. Daha sonra “Stop” tusuna basilir ve ekran

temizlenir.

Burada 6nemli olan H111 (Motor R), H112 (Motor Ld), H113 (Motor Lq) sabit
degerlerinin tuning sirasinda olarak elde edilmesidir. Bunun i¢in bu parametrelerdeki

degerler not edilmelidir.

Bu testte kullanilan PM Motor i¢in sabit degerler tuning sonrasi asagidaki gibi tekrar

giincellenir.

H111: 1.795 ohm
H112: 10.21 mH
H113: 10.21 mH

H111 parametre degeri direkt olarak auto-tuning sonucundaki deger alinabilir.
H112 ve H113 degerleri ise daha sonra autotuning sonuglarinin 1.5 kati alinarak asagida

tekrar girilecektir.

“At work for a better life, a better world for all...”
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4. Auto-tuning Sonrasi Ayarlanmasi1 Gereken Parametreler

Auto-tuning yapildiktan sonra bazi parametreler tekrar ayarlanmalidir.

Not: Bu dokiimanda motor parametreleri uygulamada kullanilan motor etiket degerlerine

gore ayarlanmuigtir.

A051:
A052:
A054:
A055:
A057:
A058:
B089:
B171:
C091:
C178:
H102:

1

0 Hz

50 %

0.5 sec
50%

0.5 sec

0 Disabling
3 PM mode
1 Enabled
0A

0

Dahili DC frenleme aktif edilir.

Dahili DC frenleme devreye girecegi hiz degeri
DC frenleme gii¢ seviyesi

DC frenleme siiresi; saniye

DC frenleme baslangi¢ gii¢ seviyesi

DC frenleme baslangig siiresi; saniye

Otomatik tasiyici frekans azaltma

Invertér mod seg¢imi

Debug (hata ayiklama) mod se¢imi

Motor standart verilerini kullanma

Auto-tuning sonrasi hesaplanan ve elde edilen degerlerin tekrar girilebilmesi igin H102

parametresi tekrar 0’a ¢ekilmelidir.

H103:
H104:
H105:
H106:
H107:
H108:
H109:
H110:

0.55 kW

Motor kW degeri

21 (44 poles) Motor kutup sayisi 44 oldugu igin 21 girildi

3.8A

1.35 Ohm
10.6 mH
10.6 mH

73 Vl(rad/s)

Motor anma akimi

Rp-p degerinin yaris1
Lp-p degerinin yaris1
Lp-p degerinin yaris1

Ke degeri verilen formiile gore 72.66 hesaplanmaigtir.

0.100 Kg/m? Motor + atalet degeri olarak girilebilir. Bilinmiyor ise yaklasik

bir kazang olarak ayarlanmalidir.

“At work for a better life, a better world for all...”
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H111: 1.7950hm  Auto-tuning degeri
H112: 15.315 mH  Autotuning degeri x 1.5
H113: 15.315mH  Autotuning degeri x 1.5

H116: 150 PM motor tepki hizi

H121: OHz PM motor minimum hiz degeri

H122: 50 % PM motorun yiiksiiz halde ¢ektigi akim orani
H133: 10 PM motor miknatis konumu tahmini tespit siiresi
A004: 400 Hz Motor maximum frekansi

A003: 366.7 Hz Motor baz frekansi

A001: 2 Digital operator  (Motor hiz1 ekran iizerinden verilmek istenirse 2, harici
bir potansiyometre ile verilecek ise 1 yapilmalidir.)

A002: 2 Digital operator (Motora start ekran tizerinden verilecekse 2, harici bir

buton baglanarak terminalden verilecek ise 1 yapilir.)

FO0O01: 400 Hz Motor ¢alisma hizi
F002: 1.00 sec Motor kalkis siiresi (saniye)
F003: 1.00 sec Motor durus siiresi (Saniye)

Not: FO02 ve FOO3 = 1 sn mekanigine bagli olarak rampa stireleri ile oynanabilir.

Parametre ayarlar1 yukarida belirtildigi gibi yapildiktan sonra PM motor siirtilebilir.

“At work for a better life, a better world for all...”



